
AUBO-G��
G系列智适应协作机器人

汽 车 制 造 、 物 流 仓 储 、 机 械 加 工 、 焊 接 行 业

等 依 赖 精 密 力 控 、 高 速 动 态 响 应 与 大 负 载 的

工 业 场 景

应用领域

特性优点

负载

�� KG

重量

��� KG

重复定位精度

±�.�� mm

工作半径

���� mm

高性能

两嚱力䆖知： 全关昀.դ.， 精准捕䩹깉稬詻弄㬮舭䔀， 提作䡣鏹示万机✆縖能力， 保障打磨、 璜配等工艺ᑁ挡鏹， ꡨ鱤虈有协✆安全保障高速精密运动: 搭鱤 %te钖r�AT 高速总线， � kE鑛 깲뷺죖浀Ð�쩦烺�ၑ㌧پᘭ譬筃㭱뙻�쩈栀时劒， 䌡用遨博智能自研䨐岚抑制縖法， 大ᧄ늢�蚉왈诧▹짩㾐， 实现㎷狗붩짢濇籰怐， ꡨ复鲞位精؁ ±�.��送mm╵①圎境适䌡： 机㍴嚱全ᑅᔄ配 )P�� 防䀧䪗붠， 配备防爆安全设计， 支持 -���ㇰ�汿毠�⼰�칅켠运行， 无䄶切削液㥤淋、 烟尘高温及冷链低ഥō쑉等复杂工况䧳蛀高效动力架构： 升级ㇰ�汿汀Ͱ�蚉왈煆鱴Ṓ， 大ᧄ늢�鱵񭊆浀， 降低热损主， 保障ꡨ鱤持粁䉛鲞输出； 提作成准型机迷你型兑掯깲뷾按⏴䮐， 适配儱同꥓虊鲤鿀易用灵活部署： 䌣؃直䏴䘻 ���送mm， 䡣鏹线缆部署可达 ���m； 提作 �-PØndant 示万器机 �-ST)�K 平板䇒柄套件， 支持有线、 无线双模操✆； 无线示万支持操✆距猀，�uboStudio 软件全面兼容똀἞ἝἜἛἚ负 鱤  � � 送 k � ，  自 ꡨ  � � � 送 k � ，  负 鱤 自 ꡨ 比  � : � . � �拥 有  � � � � � m m  超 ꜕ 工 ✆ 半 䏴 ，  可 虌 容 覆 盖 大 型 托 盘 机 工 件最 高 关 节 转 速  � � �  
，  

末 端 速 ؁  � . � � m � s

在 ꜕ 臂 展 下 实 现 高 效 物 料 流 转 ,  㶣 걤 칺 煒 氩 톴 ᜕ ᔒ 碖 잰 宽 范 围 码 垛 及 大 型 机 加 件 上 下 料



 

工具端 I/O

I/O 接口 数字输入

数字输出

千兆以太网口

模拟输入

模拟输出

��� 通信

输出电压

输出电流

I/O 电源 

�（可配置）

�（可配置）

� 

�

�

�V / ��V，�路

�A (�A, Max)

-

AUBO G�� TECHNICAL SPECIFICATIONS

技术参数

免责声明：

�.本产品单页内容可能会在不预先通知的情况下有所变更。

�.本产品单页为本公司著作物， 版权归我司所有， 转载或者引用本目录内容请注明来源， 未经允许不得随意转载， 否则将视为侵权并依法追究法律责任。

AUBO-G�� 本体P点运动范围

AUBO-G�� 外形尺寸图

AUBO-G�� 末端法兰

AUBO-G�� 基座俯视图

基本参数

关节运动参数

运动范围  

joint � joint � joint � joint � joint � joint �

±��� ° ±��� °±��� ° ±��� ° ±��� ° ±��� °

最大速度 ��� °/s ��� °/s ��� °/s ��� °/s ��� °/s ��� °/s

修订日期： ����年�月��日

�

���� mm

�� kg 

��� kg

Ø��� mm

±�.�� mm

≤�.� m/s

���� W

���� W

-�� ～ �� ℃

� ～ ��% RH, 无凝结

支持正装、 吊装

IP��

自由度

工作半径

怄觀

工⼪䵬度

䄞⼯苈
徭ᤀਐ㍭菉읷䁁



AUBO-G��
G系列智适应协作机器人

汽 车 制 造 、 物 流 仓 储 、 机 械 加 工 、 焊 接 行 业

等 依 赖 精 密 力 控 、 高 速 动 态 响 应 与 大 负 载 的

工 业 场 景

应用领域

负载

�� KG

重量

��� KG

重复定位精度

±�.�� mm

工作半径

1800 mm

高性能安全稳定἞ἝἜἛἚ负 鱵  � � � k g ，  自 ꅖ 优 化 ☟  � � � � k g ，  负 鱵 自 ꅖ 比 达  � : � . � �拥 有  � � � � � m m  䄙 圃 半 䏲 ，  黊 级 提 升  � � . � 怆 ，  醚 ☡ 轻 ꅕ 化 傹 垰 几 高 位 安 装 机 产 线 紧 ⮕ 䄞 局最 高 关 ⍪ 转 速  � � �  ，  末 端 速 ∱  � . � � m / s

高 速 ⽖ 停 ⍪ 拍 ，  在 ꅖ 鱵 䄙 嬞 及 大 部 ᚆ 密 集 转 运 中 效 率 갦 先 ；  大 负 鱵 配 合 轻 ꅕ 化 机 身 ，  安 装 部 署 傹 垰 捷 ，  适 用 范 围 傹 广



AUBO G�� TECHNICAL SPECIFICATIONS

技术参数

AUBO-G�� 本体P点运动范围

AUBO-G�� 末端法兰

AUBO-G�� 基座俯视图

AUBO-G�� 外形尺寸图

免责声明：

�.本产品单页内容可能会在不预先通知的情况下有所变更。

�.本产品单页为本公司著作物， 版权归我司所有， 转载或者引用本目录内容请注明来源， 未经允许不得随意转载， 否则将视为侵权并依法追究法律责任。

修订日期： ����年�月��日

 

㔏本⹡数

工具端 I/O

I/O 接口 数字输入

数字输出

千兆以太网口

模拟输入

模拟输出

��� 通信

输出电压

输出电流

I/O 电源 

�（可配置）

�（可配置）

� 

�

�

�V / ��V，�路

�A (�A, Max)

-

自由度

工作半径

负载

重量

安装面直径

工具速度

平均功率

峰值功率

工作环境湿度

安装方式

防护等篼簀�吀


